Instrukcja obstugi sterownika Bluetooth

Specyfikacja Schemat potaczen
1. llo$¢ kanatéw: 2 kanaty

2. Czestotliwosc¢: 2.4 GHz

3. Napiecie pracy odbiornika: AC/DC 12-24V

4. Natezenie pracy odbiornika: 18 mA ED
5. Napigecia nadajnika USB: DC 5V B

6. Natezenie nadajnika USB: 1 mA ANl it Em ninnnn 0

7. Pamieé nadajnikéw USB: 340 sztuk 5| = (=
8. Zasieg nadajnika USB: 10m " | 338 1
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Zotty i biaty przewod sg wyjsciami pierwszego kanatu. B Red-vDD

Niebieski i zielony przewdd sg wyjsciami drugiego kanatu.

Przy dostarczaniu zasilania do nadajnika USB - pierwszy kanat bedzie zwarty i otworzy brame. Jesli
silnik bramy ma automatyczng funkcje zamkniecia, nie musisz uzywac drugiego kanatu. Jesli silnik
bramki nie ma funkcji automatycznej zamykania, mozna podtgczyé¢ drugi kanat, a brama zamknie sie
po 10s po odigczeniu zasilania do nadajnika USB lub brama zamknie sie automatycznie, gdy nadajnik
USB nie bedzie juz w zasiegu odbiornika

Film: https://youtu.be/m7RGsunm1R0

1. Parowanie odbiornika z nadajnikiem USB

Podtgcz nadajnik USB do zasilania

Nacisnij przycisk P1 w odbiorniku, dioda LED mignie dwukrotnie gdy zostang sparowane. Nacisnij
ponownie przycisk, aby wyj$é. Kazdy odbiornik moze podigczy¢ do swojej pamieci maksymalnie
340 nadajnikow USB.

2. Usuwanie sparowanych nadajnikéw USB z odbiornikiem
Nacisnij przycisk P1 w odbiorniku przez minimum 5 sekund, gdy dioda LED mignie pieciokrotnie
woéwczas zwolnij przycisk.


https://youtu.be/m7RGsunm1R0
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